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Cablage de la maquette Aspirobot
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Alimentation

(Connecteur rapide)

Motorisation
ON/OFF

Servomoteur 1

2 diodes témoins de
fonctionnement

A

Alimentation générale

ON/OFF
N° broche | Capteurs/Actionneurs
13 Buzzer
12 Sens moteur 1
11 Sens moteur 2
10 Vitesse moteur 1
9 Vitesse moteur 2
8 Del blanche
7 Del rouge
6 Sens et vitesse Servo 1
5 Sens et vitesse Servo 2
4 1 détection libre
(tout ou rien)
2:3 Capteurs collision

Servomoteur 2

A

Moteur 1

(Connecteur rapide)

Moteur 2
(Connecteur rapide)

N° broche Capteurs
AO Photorésistance
Al Photorésistance




