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Analyse du fonctionnement

Mission de l’Aspirobot



Comment adapter la trajectoire du robot ?

Départ ?
Obstacle à 
gauche ?

Obstacle à 
droite ?

Avancer tout 
droit

Tourner à 
droite de 30°

Tourner à 
gauche de 30°
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Evènements Actions

Bouton Départ activé ? Avancer

Détection obstacle à gauche ? Tourner à droite de 30°

Détection obstacle à droite ? Tourner à gauche de 30°



Comment adapter la trajectoire du robot ?

Evènements Actions

Bouton On activé ? Avancer

Détection obstacle à 
gauche ?

Tourner à droite de 
30°

Détection obstacle à 
droite ?

Tourner à gauche 
de 30°

Cahier des charges
Démarrer lorsque l’utilisateur le souhaite

Etre autonome pour éviter un obstacle Tourner à droite

Tourner à gauche



Fonctions techniques et solutions techniques

Doit
permettre

de se déplacer 
………………………
………………………

Fonction principale Fonctions techniques Solutions techniques

……………………………

…………………………….

…………………………….

……………………………..

Roue, moteurs, 
engrenages

Automate

Automate

Piles





Début

Un organigramme
Evènement Actions

Bouton Départ activé ? Avancer

Détection obstacle gauche? Tourner à droite de 30°

Détection obstacle droite ? Tourner à gauche de 30°



Un algorithme

DEBUT
SI Bouton ON activé

SI Obstacle à gauche
ALORS Tourner de 30° à droite
SINON

SI Obstacle à droite
ALORS Tourner de 30° à gauche

ALORS Avancer

RETOUR DEBUT

Evènement Actions

Bouton Départ activé ? Avancer

Détection obstacle gauche? Tourner à droite de 180°

Détection obstacle droite ?





Comment simuler le fonctionnement ?

Tourner à gauche

Cahier des charges
Démarrer lorsque l’utilisateur le souhaite

Etre autonome pour éviter un obstacle Tourner à droite

Permet de positionner le robot
au centre de la pièce

Simule le bouton départ

Permet de détecter le mur
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