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@ ETAPE 1 : APPROPRIATION DU CAHIER DES CHARGES

A qui le produit rend-il service ? Sur quoi agit-il ?

Formulation du besoin :
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Dans quel but ?
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ETAPE 2 : RECHERCHE DES SOLUTIONS

La recherche de solutions : Identité visuelle
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Le théme retenu :

Le nom du robot :

Les couleur retenues :
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La recherche de solutions possible

Fonction Principale Fonctions techniques Solutions techniques possibles

Doit réaliser le

circuit imposé de

fagon autonome
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Choix des solutions et description du fonctionnement
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ETAPE 3 : REALISATION ET TESTS

Programmer le fonctionnement du robot

» Evénements Actions

Interfagage du programme

Ports Solutions techniques




